488 Hata izleme

Uyari mesajlar

Not: Listede ayrica sadece Olay glnlugunde gorilen olaylar da bulunur.

seviyesini asmis.

Gercek asir akim
durumuna ek olarak, bir
topraklama hatasi veya
besleme fazi kaybi da bu
uyariya neden olabilir.

Kod
(on Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
altilik)
64FF | Hata resetleme Panelden, Drive Cmposer | Olay. Yalnizca bilgilendirici.
bilgisayar aracindan, haber-
lesmeden veya G/C'den, bir
hata resetlenmis.
A2B1 | Asiriakim Cikis akimi, dahili hata Motor yukini kontrol edin.

23 Hiz referansi rampasi (hiz
kontrolll), 26 Moment referans
zinciri (moment kontrol(l) veya 28
Frekans referans zinciri (frekans
kontroll) parametre grubundaki
hizlanma surelerini kontrol edin.
Ayrica 46.01 Hiz 6lgeklendirme,
46.02 Frekans olceklendirme ve
46.03 Moment 6lceklendirme
parametrelerini de kontrol edin.

Motoru ve motor kablosunu
(fazlama ve Gcgen/yildiz baglantisi
dahil) kontrol edin.

Motor ve motor kablolarinin yalitim
direncini 6lcerek, motorda ve motor
kablolarinda topraklama hatasi olup
olmadigini kontrol edin. Suricinin
Donanim el kitabi'nda Elektriksel
Kurulum bélimu Tertibat yalitiminin
kontrol edilmesi kismina bakin.

Motor kablosunda acilan veya
kapanan kontaktor olmadigini
kontrol edin.

Parametre grubu 99 Motor verileri
baslangic verilerinin motor tip
plakasindakiler ile ayni olup
olmadigini kontrol edin.

Motor kablosunda gul¢ faktoru
diizeltme kondansatorii veya dalga
emici bulunmadigindan emin olun.
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Kod
(on
altilik)

Uyari/Yrd. kod

Neden

Yapilmasi gerekenler

A2B3

Topraklama kagagi

Sdruct muhtemelen motor
veya motor kablosunda
topraklama hatasina bagli
olarak yuk dengesizligi
tespit etti.

Motor kablosunda gui¢ faktori
duzeltme kondansatoril veya dalga
emici bulunmadigindan emin olun.

Motor ve motor kablolarinin yalitim
direncini 6lcerek, motorda ve motor
kablolarinda topraklama hatasi olup
olmadigini kontrol edin. Stricindn
Donanim el kitabi'nda Elektriksel
Kurulum bélimu Tertibat yalitiminin
kontrol edilmesi kismina bakin. Bir
topraklama hatasi bulunduysa,
motor kablosunu ve/veya motoru
tamir edin ya da degistirin. Eger
topraklama hatasi belirlenemediyse
yerel ABB temsilcisi ile iletisime

gegin.

A2B4

Kisa devre

Motor kablolarinda veya
motorda kisa devre.

Motoru ve motor kablosunu
kablolama hatasi bakimindan
kontrol edin.

Motoru ve motor kablosunu
(fazlama ve lcggen/yildiz baglantisi
dahil) kontrol edin.

Motor ve motor kablolarinin yalitim
direncini 6lcerek, motorda ve motor
kablolarinda topraklama hatasi olup
olmadigini kontrol edin. Strtcinin
Donanim el kitabi'nda Elektriksel
Kurulum bélimi Tertibat yalitiminin
kontrol edilmesi kismina bakin.

Motor kablosunda gui¢ faktori
duzeltme kondansatéril veya dalga
emici bulunmadigindan emin olun.

A2BA

IGBT asir yuku

IGBT kutu baglantisi asiri
sicakligi. Buuyari IGBT'leri
korur ve motor kablosunda
bir kisa devre ile
etkinlestirilebilir.

Motor kablosunu kontrol edin.
Ortam kosullarini kontrol edin.
Hava akisini ve fanin calismasini
kontrol edin.

Sogutma blogu kanatlarinda birik-
mis toz olup olmadigdini kontrol edin.
Motor glictini sirtict giclyle
karsilastirin.
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Kod
(on
altilik)

Uyari/Yrd. kod

Neden

Yapilmasi gerekenler

A3A1

DC bara asir gerilimi

Ara devre DC gerilimi ¢cok
yuksek (strtct dururken).

A3A2

DC bara disuk
gerilimi

Ara devre DC gerilimi ¢cok
disuk (suriicu dururken).

A3AA

DC sarj olmadi

Ara DC devresinin gerilimi
henliz calisma seviyesine
yukselmemistir.

Besleme gerilimi ayarini (parametre
95.01 Besleme gerilimi) kontrol
edin. Parametrenin yanls
ayarlanmasi durumunda, motorun
kontrolstiz bir sekilde
hizlanabilecegini ya da fren kiyici
veya direncine asiri yuklenme
olabilecegini unutmayin.

Besleme gerilimini kontrol edin.

Sorun devam ediyorsa, yerel ABB
temsilcisi ile iletisime gegin.

A490

Hatal sicaklik
sensori ayari

Sensor tipi uyusmuyor.

35.11 ve 35.21 sicaklik kaynagi
parametrelerinin ayarlarini kontrol
edin.

A491

Harici sicakhk 1

(Dlzenlenebilir mesaj
metni)

Olgtlen sicaklik 1 uyari
limitini astl.

35.02 Olgllen sicaklik 1
parametresinin degerini kontrol
edin.

Motorun (veya sicakhgi dlgulen
diger ekipmanlarin) sogutma
sistemini kontrol edin.

35.13 Sicaklik 1 uyari limiti degerini
kontrol edin.

A492

Harici sicaklk 2

(Dlzenlenebilir mesaj
metni)

Olgtlen sicaklik 2 uyari
limitini astl.

35.03 Olgiilen sicaklik 2
parametresinin degerini kontrol
edin.

Motorun (veya sicakhgi olgulen
diger ekipmanlarin) sojutma
sistemini kontrol edin.

35.23 Sicaklik 2 uyari limiti degerini
kontrol edin.

A4A1

IGBT asin sicakligi

Tahmini strtct IGBT
sicakhgi asiri yiksek.

Ortam kosullarini kontrol edin.
Hava akisini ve fanin ¢alismasini
kontrol edin.

Sogutma blogu kanatlarinda
birikmis toz olup olmadigini kontrol
edin.

Motor glictini surtct guclyle
karsilastirin.
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Kod
(on
altilik)

Uyari/Yrd. kod

Neden

Yapilmasi gerekenler

A4A9

Sogutma

Sirict modult asin
sicakligu.

Ortam sicakhgini kontrol edin. 50°C
/ 122°F degerini asarsa, ylk
akiminin sdrtcinan dasardlmas
yuk kapasitesini asmadigindan
emin olun. Sdrtcinin donanim el
kitabinda Teknik veriler bolimu
Deger kaybi kismina bakin.

Sirtct modili sogutma hava
akisini ve fan galismasini kontrol
edin.

Surtcl modili panosunda ve
sogutma blogunda birikmis toz olup
olmadigini kontrol edin.
Gerektiginde temizleyin.

A4BO

Asiri sicaklik

Guig Unitesi modulu asiri
sicakligr.

Ortam kosullarini kontrol edin.
Hava akisini ve fanin ¢alismasini
kontrol edin.

Sogutma blogu kanatlarinda
birikmis toz olup olmadigini kontrol
edin.

Motor glcini sirtct guclyle
karsilastirin.

A4B1

Asiri sicaklik farki

Farkh fazlardaki IGBT'ler
arasindaki yuksek sicaklik
farki.

Motor kablosunu kontrol edin.

Suricl modiliniin sogutmasini
kontrol edin.

A4F6

IGBT sicakhgi

Surict IGBT sicakligi asiri
ylksek.

Ortam kosullarini kontrol edin.
Hava akisini ve fanin calismasini
kontrol edin.

Sogutma blogu kanatlarinda
birikmis toz olup olmadigini kontrol
edin.

Motor glictinid sirtict giclyle
karsilastirin.

A580

PU iletisimi

Sdruct kontrol Unitesi ve
glc Unitesi arasinda
iletisim hatalar tespit
edildi.

Suricl kontrol Unitesi ve glc Unitesi
arasindaki baglantilan kontrol edin.

95.04 Kontrol kart1 beslemesi

parametresinin degerini kontrol
edin.

A591

Sirtct HW bagslatma

Sdrict donaniminin
baslatiimasi.

Yardimci kodu kontrol edin. Her kod
icin asagida verilmis olan eylemlere
bakin.

0000

Sidrlct donanim kurulumu
baslatiliyor.

Kurulumun baslatilmasini bekleyin
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Kod

(on Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

altilik)

0001 | HW ayarlari ilk defa Kurulumun baslatiimasini bekleyin
baslatihyor.

A5AQ | Givenli moment Guvenli moment kapatma | Guvenlik devresi baglantilarini
kapatma fonksiyonu etkin, yani STO | kontrol edin. Daha fazla bilgi igin,
g{?g;aggnggglr;g:”: konektoriine bagli gtivenlik | stirtictiniin donanim el kitabinda
calistirma/durdurma devresi sinyalleri Guvenli moment kapatma

kaybolmus. fonksiyonu bolimine ve 31.22 STO
gosterge calistirma/durdurma
parametresinin (sayfa 278)
tanimina bakin.
95.04 Kontrol karti beslemesi para-
metresinin degerini kontrol edin.

ASEA | Olgiim devresi Sdricinin dahili sicaklik | Yerel ABB temsilcinizle baglantiya
sicakhgi olctimiyle ilgili sorun. gegin.

ASEB | PU karti glic hatasi | Gug Unitesi glc besleme | Yerel ABB temsilcinizle baglantiya

hatasi. gegcin.

ASEC | Dahili PU iletigimi Surtcl kontrol Unitesi ve Siricl kontrol Unitesi ve gulg Unitesi
gug Unitesi arasinda arasindaki baglantilari kontrol edin.
iletisim hatalari tespit
edildi.

ASED | Olgtim devresi ADC | Olgim devresi hatasi. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya

gegcin.

ASEE | Olgim devresi DFF | Olgiim devresi hatasi. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya

gecin.

ASEF | PU durumu geri Cikis fazlarindan gelen Yerel ABB temsilcinizle baglantiya
bildirimi durum geri bildirimi kontrol | gegin.

sinyalleri ile uyusmuyor.

A5F0 | Sarj geri bildirimi Sarj geri bildirim sinyali Sarj sisteminden gelen geri bildirim
kayip. sinyalini kontrol edin.

A686 | Saglama toplami Hesaplanan parametre Gerekli tim onaylanmis (referans)

uyusmazhgr saglama toplami herhangi | saglama toplamlarinin

b s gt et | bir etkinlestirilmis referans | (96.71...96.72) 96.55 Saglama top-

eylemi saglama toplamiyla lami kontrol word'll iginde etkinlesti-

eslesmiyor. rilmis oldugunu kontrol edin.

Parametre yapilandirmasini kontrol
edin.
96.55 Saglama toplami kontrol
word'l kullanarak, bir saglama
toplami parametresini etkinlestirin
ve gercek saglama toplamini o
parametreye kopyalayin.

A687 | Saglama toplami Parametre saglama Ozelligi yapilandirmak icin yerel

yapilandirmasi

toplami uyusmazhgi icin bir
eylem tanimlandi, ancak
Ozellik yapilandiriimadi.

ABB temsilcinizle baglantiya gecin
veya 6zelligi 96.54 Saglama toplami
eylemi icinde devre digi birakin.
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Kod

(on Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

altihik)

AG6A4 | Motor nominal degeri | Motor parametreleri yanlis | Grup 99'daki motor konfiglirasyon
ayarlandi. parametrelerinin ayarlarini kontrol

edin.
Siriclt dogru sekilde Suriclnin, motor icin dogru sekilde
boyutlandiriimamis. boyutlandiriimis olup olmadigini
kontrol edin.

0001 | Kayma frekansi ¢cok kiicik. | Gruplar 98 ve 99'daki motor

0002 | Senkron ve nominal hizlar | konfigirasyon parametrelerinin
cok farkl. ayarlarini kontrol edin.

0003 | Nominal hiz 1 kutup ciftli Sdracunun, motor icin dogru sekilde
senkron hizdan daha boyutlandiriimis olup olmadigini
yiiksek. kontrol edin.

0004 | Nominal akim, limitlerin
disinda.

0005 | Nominal gerilim limitlerin
disinda.

0006 | Nominal gii¢ gortlen
glcten daha ylksek.

0007 | Nominal gii¢, nominal hiz
ve momentle tutarl degil.

ABA5 | Motor verisi yok Grup 99 parametreleri Gerekli tim grup 99
ayarlanmamis. parametrelerinin ayarlanmis olup

olmadigini kontrol edin.

Not: Bu uyarinin, baslangicta
gorinmesi ve motor verisi girilene
kadar devam etmesi normaldir.

ABA6 | Gerilim kategorisi Gerilim kategorisi 95.01 Besleme gerilimi

secilmedi tanimlanmadi. parametresindeki gerilim
kategorisini ayarlayin.

ABBO | Kullanici kilidi agik. Kullanici kilidi a¢ik, yani 96.02 Sifre kodu parametresine
kullanici kilidi gecersiz bir parola girerek kullanici
konfigiirasyon kilidini kapatin. Bkz. bélim Kullanici
parametreleri kilidi (sayfa 121).
96.100...96.102 gorulir.

A6D1 | FBAA parametresi Siric, bir PLC tarafindan | PLC programlamasini kontrol edin.

cakigmasi istenen bir islevsellige

sahip degil veya istenen
islevsellik etkinlestiriime-
mis.

50 Haberlesme adaptori (FBA)
parametre gruplarinin ayarlarini
kontrol edin.
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Kod

(on Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

altilik)

ABE5 | Al parametreleri Bir analog girisin Olay gunliguni yardimcei kod
akim/gerilim donanimayari | bakimindan kontrol edin. Kod,
parametre ayarlari ile ayarlari cakisan analog girigini
uyusmuyor. belirtir.

12.15/12.25 parametresini ayarla.
Not: Donanim ayarlarindaki
herhangi bir degisikligi gecerli
kilmak icin kontrol kartinin yeniden
baslatiimasi (gti¢ cevrimi yapilarak
ya da 96.08 Kontrol karti yikleme
parametresi ile) gerekir.

ABE6 | ULC konfigirasyonu | Kullanici yik egrisi Yardimci kodu kontrol edin. Her kod
konfiglirasyon hatasi. icin asagida verilmis olan eylemlere

bakin.

0000 | Hiz noktalari tutarsiz. Her bir hiz noktasinin (parametreler
37.11...37.15) onceki noktadan
daha yiksek bir degere sahip
oldugunu kontrol edin.

0001 | Frekans noktalar tutarsiz. | Her bir frekans noktasinin
(parametreler 37.16...37.20) 6nceki
noktadan daha yuksek bir degere
sahip oldugunu kontrol edin.

0002 | Dusuk yuk noktasi asiri Her bir asir1 yik noktasinin

yuk noktasinin tzerinde. (parametreler 37.31...37.35)
0003 | Asin yiik noktas! diistik karsilik gelen disuk ytk
yuk noktasinin altinda. noktasindan (37213725) daha
yuksek bir degere sahip oldugunu
kontrol edin.

A780 | Motor sikismasi Motor, drnegin asiri yuk Motor yikunu ve sirtcinin

Programlanabilir uyari: | yeya yetersiz motor giici | nominal degerlerini kontrol edin.

31.24 Sikisma .

fonksiyonu sebebiyle durma Hata fonksiyon parametrelerini
bélgesinde calisiyor. kontrol edin.

A783 | Motor asin yuki Motor sicakhgi ¢ok yuksek. | Motoru ve motora bagli makine
aksamini, asiri yik bakimindan
kontrol edin.

Motor asirn yuk fonksiyonu igin
kullanilan parametreleri ayarlayin:
(35.51...35.53) ve 35.55...35.56.
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Kod
(on
altilik)

Uyari/Yrd. kod

Neden

Yapilmasi gerekenler

A784

Motor baglanti
kesilmesi

Uc cikis fazinin Gicii de
motora bagli degil.

95.26 parametresinin, bir motor

baglanti kesme anahtari

kullaniimasini saglayip

saglamadigini kontrol edin.

Saglamiyorsa, asagidakileri kontrol

edin:

e SUrlict ve motor arasindaki tim
anahtarlarin kapali oldugunu.

e SUrlict ve motor arasindaki tim

kablolarin bagli ve sabitlenmis
oldugunu.

Herhangi bir sorun tespit
edilmediyse ve sirlcu c¢ikisi
gercekte motora baglysa, ABB ile
iletisime gecin.

A791

Fren direnci

Fren direnci kirlimis

durumda veya bagli degil.

Bir fren direnci baglh oldugunu
kontrol edin.

Fren direncinin durumunu kontrol
edin.

A793

BR asiri sicakligi

Fren direnci sicakhg,
43.12 Fren direnci uyari
limiti parametresi ile
tanimlanan uyari limitini
astl.

Suriclyu durdurun. Direncin
sogumasini bekleyin.

Direng asiri yuk koruma fonksiyonu
ayarlarini kontrol edin (parametre
grubu 43 Fren kiyict).

Uyari limiti ayarini kontrol edin,
43.12 Fren direnci uyar limiti
parametresi.

Direncin uygun sekilde
boyutlandinldiini kontrol edin.

Fren donglstnin izin verilen limitler
icinde oldugundan emin olun.

A794

BR verisi

Fren direnci verisi
girilmedi.

Direng verisi ayarlarini kontrol edin
(parametre 43.08...43.10).
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Kod
(on
altilik)

Uyari/Yrd. kod

Neden

Yapilmasi gerekenler

A79C

BC IGBT asiri
sicakhgi

Fren kiyici IGBT sicakhgi
dahili uyari limitini asti.

Kiyicilyl sogumaya birakin.

Ortam sicakliginin asiri olup
olmadigini kontrol edin.

Sogutma fani arizasi olup
olmadigini kontrol edin.

Hava akisinda engel olup
olmadigini kontrol edin.

Pano boyutlandirmasini ve
sogutmasini kontrol edin.

Direnc asiri yik koruma islevi
ayarlarini kontrol edin
(43.06...43.10 parametreleri).

Kullanilan kiyict igin izin verilen
minimum diren¢ degerini kontrol
edin.

Fren dongusunun izin verilen limitler
icinde oldugundan emin olun.
Siricl besleme AC geriliminin asir
olup olmadigini kontrol edin.

A7A1

Mekanik fren
kapatma basarisiz

Mekanik fren kontrolU
uyarisi.

Mekanik fren baglantisini kontrol
edin.

44 Mekanik fren kontrolli parametre
grubundaki mekanik fren ayarlarini
kontrol edin.

Onay sinyalinin gercek fren
durumuna uygun oldugunu kontrol
edin.

A7TA5

Mekanik fren agcma
izni yok

Mekanik fren agcma
kosullar karsilanamiyor
(6rnegin, 44.11
parametresi tarafindan
frenin aciimasi
engellenmis durumda).

44 Mekanik fren kontrolli parametre
grubundaki mekanik fren ayarlarini
(6zellikle 44.11) kontrol edin.

Onay sinyalinin (kullanildiysa)
gercek fren durumuna uygun
oldugunu kontrol edin.

A7AB

Genigletme G/C
konfiglrasyonu
hatasi

G/C modult, cihaza bagh
degil veya mevcut
durumda bagl G/C moduli
ile parametrelendirme
cakismasi.

Ornegin, suriic bir G/C ve
Modbus moduliine bagh
olup sonra sékuliurse,
herhangi bir parametreyle
dijital/analog ¢ikis sinyali
arasindaki baglantinin
kaybolmasi halinde suricu
bir uyari gérintiler.

G/C modultndn cihaza bagl
oldugundan ve bir parametrenin,
mevcut olmayan G/C
parametrelerine bagl olmadigindan
emin olun.

Gercekte yukli seceneklerin, 07.35
(Surucu yapilandirmast), 07.36
(Surducu yapilandirmasi 2) ve 15.01
(Genigletme moduli tipi)
parametrelerinin degerleriyle
eslestiginden emin olun. Bkz. bélim
Otomatik secenek yapilandirmasi,
sayfa 23.
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Kod

(on Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

altihik)

A7AC | G/C modiili dahili Kalibrasyon verileri GC GC moduluna degistirin.
hatasi. moduliinde saklanmaz.

Analog sinyaller tam
dogrulukla calismiyor.

A7BO | Motor hizi geri Motor hizi geribildirimi 90 Geri bildirim secimi, 91 Enkoder
bildirimi basarisiz oldu ve siiriicti | modiilii ayarlari ve 92 Enkoder 1
Programlanabilir uyart: k di (i kontrolii il konfigii | daki
90.45 Motor geribildirim | 261K dong kontrolu ile onfiglirasyonu gruplarindaki
anzasi calismaya devam ediyor. | parametrelerin ayarlarini kontrol

edin.
Enkoder kurulumunu kontrol edin.

A7C1 | FBAA letisimi Siricl ile haberlesme Haberlesme iletisim durumunu
Egongagi”:ﬁg’i Lyar: adaptor moduili A veya kontrol edin. Haberlesme arabirimi-
ka)',b,fonksiyonus PLC ile haberlesme nin kullanici belgelerine bakin.

adaptor modulu A 50 Haberlesme adaptorii (FBA), 51

arasindaki dongusel FBA A ayarlari, 52 FBA A veri girisi

iletisim kayboldu. ve 53 FBA A veri ¢ikisl parametre
gruplarinin ayarlarini kontrol edin.
Kablo baglantilarini kontrol edin.
lletisim master cihazin iletisim
saglayip saglayamadigini kontrol
edin.

A7CE | EFB iletisim kaybi Dahili haberlesme (EFB) Haberlesme master durumunu
Egoff\ig?r;riblﬂg wvart iletisiminde iletisim (¢evrimici/cevrimdisi/hata vb.)
eylemi sim ey kesintisi. kontrol edin.

Kontrol Unitesindeki EIA-485/X5
terminalleri 29, 30 ve 31'e kablo
baglantilarini kontrol edin.

A7E1 | Enkoder Enkoder hatasi. Yardimci kodu kontrol edin.

Programlanabilir uyari:
90.45 Motor geribildirim
arizasl

Eylemler icin asagiya bakin.

0001

Kablo arizasi.

Enkoder kablo baglantisini kontrol
edin.

Enkoder daha 6nce calisiyorduysa,
enkoderde, enkoder kablosunda ve
enkoder arabirim moduliinde hasar
olup olmadigini kontrol edin.

10000...1FFFD

BRES-01 modiild,
resolver'da sorun algilar.

Resolver kablo baglantisini kontrol
edin.

Resolver daha 6nce calisiyorduysa,
resolver’da, resolver kablosunda ve
resolver arabirim modduliinde hasar
olup olmadigini kontrol edin.
Ayrintil bilgi icin yerel ABB
temsilciniz ile irtibata gecin.
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Kod

(on Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

altilik)

1FFFE | BRES-01 modild, ilk Siricinln enerjisini kapatip agin.
konum okumasi esnasinda | Uyarl devam derse, resolver kablo
hata verdi. baglantisini kontrol edin.
Resolver daha 6nce calisiyorduysa,
resolver'da, resolver kablosunda ve
resolver arabirim moduliinde hasar
olup olmadigini kontrol edin.
1FFFF | BRES-01 modulu hata Resolver arabirim modulinin
verdi baglantisini kontrol edin.

A7EE | Panel kaybi Sirtc igin etkin kontrol Yazilim ya da kontrol paneli

Programlanabilir uyari: | konumu olarak secilmis bir | baglantisini kontrol edin.

49.05 lletigim kaybi .

eylemi kontrol paneli veya yazilim | Kontrol paneli konektoriinii kontrol

iletisimi kesmis. edin.

Kullanihyorsa, montaj platformunu
kontrol edin.
Kontrol panelinin baglantisini sékiin
ve tekrar baglayin.

ABA0 | Al denetimi Bir analog sinyal, analog Analog giristeki sinyal dizeyini
Programlanabilir uyari: | girig icin belirtilen limitlerin | kontrol edin.

12.03 Al denetim

fonksiyonu disinda. Girise bagli kablolari kontrol edin.
12 Standart Al parametre
grubundaki girisin minimum ve
maksimum limitlerini kontrol edin.

A8A1l | RO émrii uyarisi Role 6nerilen durum degis- | Kontrol kartini degistirin veya role
tirme sayisindan daha ctkisini kullanmayi birakin.
fazla durum degistirdi.

0001 | Role cikisi 1 Kontrol kartini degistirin veya role
ctkisi 1'i kullanmayi birakin.

ABA2 | RO degistirme uyarisi | Role ¢ikisi or. hizli degisen | Role cikisi kaynagina bagl olan
bir frekans sinyali baglan- | sinyali daha az siklikla degdisen bir
dijinda dnerilenden daha | sinyalle degistirin.
hizli durum degistiriyor.

Rolenin kullanim émr(
yakinda asilacak.
0001 | Role ¢ikisi 1 10.24 RO1 kaynagi parametresiyle
farkli bir sinyal segin.

A8BO | Sinyal denetimi Bir sinyal denetim Uyarinin kaynagini kontrol edin
g;ﬁ%”'e”eb"" mesaj | fonksiyonu tarafindan (parametre 32.07 Denetim 1
Programlanabilir uyari: | Olusturulan uyari. sinyali).

32.06 Denetim 1 eylemi

A8B1 | Sinyal denetimi Bir sinyal denetim Uyarinin kaynagini kontrol edin
g;ﬁ%”'e”ebi“r mesaj | fonksiyonu tarafindan (parametre 32.17 Denetim 2
Programlanabilir uyart: 0|u$turUIan uyarl. Sinya”)-

32.16 Denetim 2 eylemi
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Kod

(on Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

altihk)

A8B2 | Sinyal denetimi Bir sinyal denetim Uyarinin kaynagini kontrol edin
ggtﬁ%”'e”eu“f mesaj | fonksiyonu tarafindan (parametre 32.27 Denetim 3
Programlanabilir uyart: 0|u§turU|an uyarl. Sinya”)-

32.26 Denetim 3 eylemi

A8B3 | Sinyal denetimi Bir sinyal denetim Uyarinin kaynagini kontrol edin
Er?gtﬁ%”'e”eu“f mesaj | fonksiyonu tarafindan (parametre 32.37 Denetim 4
Programlanabilir uyart: 0|u§turU|an uyarl. Sinya”)-

32.36 Denetim 4 eylemi

A8B4 | Sinyal denetimi Bir sinyal denetim Uyarinin kaynagini kontrol edin
gr'?;f“e)”'e”eb”" mesaj | fonksiyonu tarafindan (parametre 32.47 Denetim 5
Programlanabilir uyari: olusturulan uyari. sinyali).

32.46 Denetim 5 eylemi

A8B5 | Sinyal denetimi Bir sinyal denetim Uyarinin kaynagini kontrol edin
ggtﬁ%”'e”eb”" mesa | fonksiyonu tarafindan (parametre 32.57 Denetim 6
Programlanabilir uyari: olusturulan uyari. sinyali).

32.56 Denetim 6 eylemi
A8CO | ULC gecersiz hiz Kullanici yuk egrisi: X Noktalarin kosullari karsiladigini
tablosu ekseni noktalari (hiz) kontrol edin. Bkz. parametre 37.11
gecerli degil. ULC hiz tablosu noktasi 1.
A8C1 | ULC asiniyikuyarsi | Kullanici yuk egrisi Sinyal | Bkz. parametre 37.03 ULC asiri yik
asir yik egrisinin Gzerinde | islemleri.
¢ok uzun sure kaldi.

A8C4 | ULC dustk yuk Kullanici yik egrisi Sinyal | Bkz. parametre 37.04 ULC dusuk
uyarisi disuk yik egrisinin altinda | yuk islemleri.

¢ok uzun sure kaldi.

ABC5 | ULC gegersiz distk | Kullanici yuk egrisi Dusuk | Noktalarin kosullari karsiladigini
yuk tablosu yilk egrisi noktalari gegerli | kontrol edin. Bkz. parametre 37.21

degil. ULC dusik yuk noktasi 1.

A8C6 | ULC gecersiz asiri Kullanici yik egrisi Asiri Noktalarin kosullari karsiladigini

yuk tablosu yuk egrisi noktalari gecerli | kontrol edin. Bkz. parametre 37.31
degil. ULC asiri yuk noktasi 1.
ABC8 | ULC gecersiz frekans | Kullanici yuk egrisi X Noktalarin kosullart karsiladigini
tablosu ekseni noktalari (frekans) | kontrol edin. -500,0 Hz < 37.16 <
gecerli degil. 37.17<37.18<37.19<37.20<
500,0 Hz. Bkz. parametre 37.16
ULC frekans tablosu noktasi 1.
A981 Harici uyari 1 Harici cihaz 1'de hata. Harici cihazi kontrol edin.

(Duzenlenebilir mesaj
metni)
Programlanabilir uyar:
31.01 Harici olay 1
kaynagi

31.02 Harici olay 1 turl

31.01 Harici olay 1 kaynag!
parametresinin ayarini kontrol edin.
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Kod
(on Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
altilik)
A982 Harici uyari 2 Harici cihaz 2'de hata. Harici cihazi kontrol edin.
(Dlzenlenebilir mesaj .. o
metni) 31.03 Harlc_l Qlay 2 kaynagi .
Programlanabilir uyari: parametresinin ayarini kontrol edin.
31.03 Harici olay 2
kaynag
31.04 Harici olay 2 turu
A983 Harici uyari 3 Harici cihaz 3'te hata. Harici cihazi kontrol edin.
Dzenlenebilir mesaj .. o
ﬁnemi) y 31.05 Harlc_l Qlay 3 kaynagi .
Programlanabilir uyari: parametresinin ayarini kontrol edin.
31.05 Harici olay 3
kaynag
31.06 Harici olay 3 turu
A984 | Harici uyan 4 Harici cihaz 5'te hata. Harici cihazi kontrol edin.
Dizenlenebilir mesaj .. o
ﬁnemi) y 31.07 Harlc_l Qlay 4 kaynag! .
Programlanabilir uyari: parametresinin ayarini kontrol edin.
31.07 Harici olay 4
kaynag
31.08 Harici olay 4 turu
A985 Harici uyar 5 Harici cihaz 5'te hata. Harici cihazi kontrol edin.
D Uizenlenebilir mesaj .. o
ﬁnemi) y 31.09 Harlc_l Qlay 5 kaynagi .
Programlanabilir uyari: parametresinin ayarini kontrol edin.
31.09 Harici olay 5
kaynag
31.10 Harici olay 5 turu
AF88 | Mevsim Onceki mevsimden 6nce Mevsimleri artan baslangi¢
konfiglrasyonu baslayan bir mevsim tarihleriyle konfigtire edin, bkz.
uyarisi - .. .
konfiglre ettiniz. 34.60 Mevsim 1 baslangic
tarihi...34.63 Mevsim 4 baslangi¢
tarihi parametreleri.
AF90 | Hiz kontrolori Otomatik ayar rutini Yardimci kodu kontrol edin (XXXX

otomatik ayari

kesintiye ugratildi.

YYYY formati). “YYYY” sorunu
gOsterir (her bir kod icin asagidaki
eylemlere bakin).

0000

Sirtcl otomatik ayar rutini

bitmeden 6nce durduruldu.

Otomatik ayari basarili olana dek
tekrarlayin.

0001

Sirtcl baslatildi, ancak
otomatik ayar komutunu
izlemeye hazir degil.

Otomatik ayar ¢alismasinin 6n
kosullarinin karsilandigindan emin
olun. Bkz. b6lim Otomatik ayar
rutinini etkinlestirmeden once
(sayfa 68).

0002

Sdrdcu maksimum hiza
ulasmadan 6nce gerekili
moment referansina
ulasilamiyor.

Moment adimini (parameter 25.38)
azalt veya hiz adimini (25.39) arttir.

0003

Motor, maksimum/mini-
mum hiza ¢ikamadi.

Moment adimini (parameter 25.38)
arttir veya hiz adimini (25.39) azalt.

0004

Motor, maksimum/mini-
mum hiza inemedi.

Moment adimini (parameter 25.38)
arttir veya hiz adimini (25.39) azalt.
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Kod

(on Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

altihik)

0005 | Motor tam otomatik ayar Moment adimini (parameter 25.38)
momentiyle yavaslayami- | veya hiz adimini (25.39) azalt.
yor.

0006 | Parametre yazilamadi. Suriliclyi yeniden baslatin.

0007 | Otomatik ayar
etkinlestirildiginde, suriicu
rampa ile duruyordu.

0008 | Otomatik ayar
etkinlestirildiginde, suriict
rampa uyguluyordu.

0009 | Otomatik ayar
etkinlestirildiginde, suric,
otomatik hiz limitlerinin
disinda calisiyordu.

AFAA | Otomatik reset Bir hata otomatik olarak Bilgilendirici uyari. 31 Hata
resetlenmek Uizere. fonksiyonlari parametre grubundaki

ayarlara bakin.

AFE1 | Acil stop (off2) Suricl bir acil stop (mod | Calismaya devam etmenin gtivenli
secimi off2) komutu aldi. olup olmadigini kontrol edin.

AFE2 [ Acil stop (offL veya | Siiriicii bir acil stop (mod | Ardindan acil stop dugmesini tekrar

off3) secimi off1 veya off3) normal pozisyonuna getirin.
komutu aldl. Sdriciyl yeniden baglatin.
Acil stop uygun sekilde gorev
yapmadiysa, 21.05 Acil stop
kaynagi parametresi ile secilen
kaynag! kontrol edin.

AFEA | Startiznisinyaliyok | Start izni sinyali alinmadi. | 20.19 Start izni sinyali

Er?gtﬁ%”'e”eu“r mesaj parametresinin ayarini (ve bu
parametre ile secilen kaynagi)
kontrol edin.

AFE9 | Start gecikmesi Start gecikmesi etkin ve Bilgilendirici uyari. Bkz. parametre
surdict motoru 6nceden 21.22 Start gecikmesi.
tanimlanmis bir gecikme-
den sonra start edecek.

AFEB | Calisma izni yok Calisma izni sinyali 20.12 Calisma izni 1 kaynagi
alinmadi. parametresinin ayarini kontrol edin.

Sinyali acgin (6r. Haberlesme Kontrol
Word'linde) veya secilen kaynagin
kablolarini kontrol edin.

AFEC | Harici gl sinyali yok | 95.04 Kontrol karti Kontrol Gnitesine saglanan harici

beslemesi Harici 24V
olarak ayarlandi, ancak
kontrol Ginitesine bagl
gerilim yok.

24 V DC guc beslemesini kontrol
edin ya da 95.04. parametresinin
ayarini degistirin.
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(on Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

altilik)

AFED | Doéndirme izni Dondurme izni sinyali 240s | Dondlurme izni sinyalini agin (6r.
sabit bir zaman dijital girislerde).
gecikmesinde alinmadi. 20.22 Dondiirme izni

parametresinin ayarini (ve bu
parametre ile secilen kaynagi)
kontrol edin.

AFF6 | Tanimlama Bir sonraki start sirasinda | Bilgilendirici uyari.
calistirmasi Motor ID run gerceklestiri-

lecek.

AFF7 | Otomatik fazlama Bir sonraki start sonra- Bilgilendirici uyari.
sinda otomatik fazlama
gerceklestirilecektir.

B5A0 | STO olay! Gulvenli moment kapatma | Guvenlik devresi baglantilarini kont-

Programlanabilir olay: fonksiyonu etkin, yani STO | rol edin. Daha fazla bilgi igin, strd-
31.22 STO gosterge L o .. . L . . .
calistrma/durdurma konektdriine bagl givenlik | ciiniin donanim el kitabinda Guvenli
devresi sinyalleri moment kapatma fonksiyonu bolu-
kaybolmus. miine ve 31.22 STO gosterge calis-
tirma/durdurma parametresinin
(sayfa 278) tanimina bakin.

B686 | Saglama toplami Hesaplanan parametre Bkz. A686 Saglama toplami
uyusmazhgr saglama toplami herhangi | uyusmazhigi (sayfa 492).
Sé(_}?f?;gl"aan?!foo;f‘ay&“ bir etkinlestirilmis referans
eylemi saglama toplamiyla

eslesmiyor.

D200 | Durmada fren Motor calismazken fren Mekanik freni kontrol edin.

kaymasi 2 kaynyor. 76.31 Motor hizi uyusmasi
grubunda parametre ayarlarini
kontrol edin.

D201 | ileriyavaslama limiti | Yavaslama komutu, 76.05 | Motoru ters yonde calistirin ve
ileri yavaslama limiti Yavaslama komutunu devre disi
parametresindeki secime | birakin veya surtcunin sinirh hiz
bagl olarak ileri (yukar) referansinda ¢alismasina izin verin.
yonde etkindir.

D202 | Geriyavaglama limiti | Yavaslama komutu, 76.07 | Motoru ters yonde calistirin ve
Geri yavaslama limiti Yavaslama komutunu devre disi
parametresindeki secime | birakin veya surtcunin sinirh hiz
bagl olarak geri (asagi) referansinda calismasina izin verin.
yonde etkindir.

D205 | ileri stop limiti Stop limiti komutu 76.04 lleri stop limiti baglantisinin kablo
lleri stop limiti baglantisini kontrol edin.
parametresindeki se¢cime | Motoru ters yonde calistirin ve ileri
bagl olarak etkindir. stop limiti komutunu devre disi

birakin.
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(on Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

altihk)

D206 | Geri stop limiti Stop limiti komutu, 76.06 Geri stop limiti baglantisinin kablo
Geri stop limiti parametre- | baglantisini kontrol edin.
sindeki secime bagli olarak | Motoru ters yénde calistirin ve geri
geri yonde etkindir. stop limiti komutunu devre disi

birakin.
D208 | Joystick referans Hiz referansi, kullanilan Joystick sifir konumu girisini kablo
kontrolu joystick referansinin baglantisini kontrol edin.

minimum veya maksimum | joystick'in analog giris referans
olceklendirilmis sinyali kablo baglantisini kontrol
degerinden +/- %10 daha | edin.
fazla, joystick sifir konumu
girisi (20.214 Joystick sifir
konumu) etkin ve 20.215
Joystick uyari gecikmesi
parametresiyle tanimlanan
gecikme sona erdi.

D209 | Joystick sifir konumu | Joystick sifir konumu giri- | Joystick sifir konumu girigini kablo
sinde (20.214 Joystick sifir | baglantisini kontrol edin.
konumu) yanlis bir durum
nedeniyle suriicl start
komutunu kabul etmiyor.

D20A | Hizli stop Hizl stop komutu (20.210 | Hizli stop komutunu devre disl
Hizli stop girisi) etkinlesti- | birak.
rildi.

D20B | Gug aglk Gug acik onay! devresi Kablo baglantisini ve 20.212 Gug

onay!l acik.

aclk onayl parametresinin ayarini
kontrol edin.
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Hata mesajlari

Kod

(on Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
altilik)

2281 Kalibrasyon Cikis fazi akim élcumundn | Akim kalibrasyonunu yeniden

Olculen ofseti veya cikis
fazi U2 ve W2 akim dlcimi
arasindaki fark ¢ok fazla
(degerler akim kalibras-
yonu sirasinda giincellenir).

gerceklestirmeyi deneyin.
Hata devam ediyorsa, yerel ABB
temsilciniz ile iletisime gegin.
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Kod

(on Uyar/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

altilik)

2310 | Asir akim Cikis akimi, dahili hata Yardimci kodu kontrol edin
seviyesini asmis. (XXXYYYZZZ bigimi):
Gercek asiri akim “ZZ", asir akim tipini ve hatayi
durumuna ek olarak, bir tetikleyen fazi belirtir:
topraklama hatasi veya « bit 7 = SW asirt akimini belirtir
besleme fazi kaybl_ (_ja bu . phito=FazU
hataya neden olabilir. )

e bitl=FazV

e bit2=FazW
Ornegin: 0x83 yardimci kodu, U ve
V fazinin SW asiri akimini belirtir.

Yardimci kod yoksa, bu, donanim
asiri akiminin tetiklendigini belirtir.

Motor yukunt kontrol edin.

23 Hiz referansi rampasi (hiz
kontrolt), 26 Moment referans
zinciri (moment kontroll) veya 28
Frekans referans zinciri (frekans
kontroll) parametre grubundaki
hizlanma sirelerini kontrol edin.
Ayrica 46.01 Hiz dlgeklendirme,
46.02 Frekans olceklendirme ve
46.03 Moment dlgeklendirme
parametrelerini de kontrol edin.

Motoru ve motor kablosunu
(fazlama ve Uc¢gen/yildiz baglantisi
dahil) kontrol edin.

Motor kablosunda aclilan veya
kapanan kontaktér olmadigini
kontrol edin.

Parametre grubu 99 Motor verileri
baslangic verilerinin motor tip
plakasindakiler ile ayni olup
olmadigini kontrol edin.

Motor kablosunda giic faktor(
diizeltme kondansatorii veya dalga
emici bulunmadigindan emin olun.

Motor ve motor kablolarinin yalitim
direncini dlcerek, motorda ve motor
kablolarinda topraklama hatasi olup
olmadigini kontrol edin. Sdrtcinin
Donanim el kitabi'nda Elektriksel
Kurulum bélima Tertibat yalitiminin
kontrol edilmesi kismina bakin.
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(on Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

altihik)

2330 Topraklama kagag! | Strlici muhtemelen motor | Motor kablosunda gti¢ faktéri

Programlanabilir hata: | yeya motor kablosunda dizeltme kondansatorii veya dalga
31.20 Toprak hatasi o .. o .
topraklama hatasina baglh | emici bulunmadigindan emin olun.
olarak yuk dengesizligi Motor ve motor kablolarinin yalitim
tespit ettl. direncini 6lcerek, motorda ve motor
kablolarinda topraklama hatasi olup
olmadigini kontrol edin.
izin veriliyorsa, motoru skaler
kontrol modunda ¢alistirmay!
deneyin. (Bkz. parametre 99.04
Motor kontrol modu.)
Eger topraklama hatasi
belirlenemediyse yerel ABB
temsilcisi ile iletisime gecin.

2340 Kisa devre Motor kablolarinda veya Motoru ve motor kablosunu
motorda kisa devre. kablolama hatasi bakimindan
0x0080 yardimei kodu, kontrol edin.
¢ikis fazlarindan durum Motor kablosunda gug faktori
geri bildiriminin, kontrol dizeltme kondansatéri veya dalga
sinyalleriyle eslesmedigini | emici bulunmadigindan emin olun.
belirtir. Striictiniin enerjisini kapatip agin.

2381 IGBT asin yikii IGBT kutu baglantisi asiri | Motor kablosunu kontrol edin.
sicakligl. Bu hata IGBT'leri | Ortam kosullarini kontrol edin.
k?“” Ve motor. kablosunda Hava akisini ve fanin ¢alismasini
bir !(lsa ‘?"?‘”e_ .|Ie kontrol edin.
etkinlestirilebilir. . .

Sogutma blogu kanatlarinda
birikmis toz olup olmadigini kontrol
edin.

Motor glictinu surtici guciyle
karsilastirin.

3130 Giris faz kaybi Ara devre DC gerilimi, Giris glict hatti sigortalarini kontrol
eksik giris besleme hatti edin.
fazi veya atmis sigorta Gevsek gug kablosu baglantisi olup
nedeniyle salinim olmadigini kontrol edin.
yapmakia. Giris gucii besleme dengesizligini

kontrol edin.

Besleme fazlari diizgiin
baglandiysa ve siiriict hala hata ile
acihyorsa, 97.48 DC barasi gerilim
dengeleyici parametresinin
etkinlestirilmesi mantiklidir.
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(on Uyar/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
altihik)
3181 Gikis kablolama Hatall giris besleme ve Giris besleme baglantilarini kontrol
‘ég’:stlc’prak'ama motor kablo baglantisi edin.
Programlanabilir hata: (('jrnegm, ams besleme
31.23 Kablolama veya | kablosu siirticti motor
topraklama hatasi baglantisina baglanmis).
3210 DC baglantisi agirt | Ara devrede asiri DC Asir gerilim kontroltiniin (30.30
gerilimi gerilimi Asiri gerilim kontrolii parametresi)
aclik oldugundan emin olun.
Besleme geriliminin strtct nominal
giris gerilimine uygun oldugunu
kontrol edin.
Besleme hattini statik veya gegici
asiri gerilim bakimindan kontrol
edin.
Fren kiyiciyi ve fren direncini
(mevcut ise) kontrol edin.
Yavaslama rampasini kontrol edin.
Serbest durus fonksiyonunu
(mevcutsa) kullanin.
Surlcuyt fren kiyici ve fren direnci
ile tekrar calistirin.
Fren direncinin diizgin
boyutlandinidiini ve direncin
suriicl icin kabul edilebilir arahkta
oldugunu kontrol edin.
3220 DC bara dusuk Eksik besleme fazi, sigorta | Besleme kablolarini, sigortalari ve
gerilimi yanmasi veya dogrultucu | anahtarlama diizenegini kontrol
képrisindeki hata edin.
sebebiyle ara devre DC
gerilimi yetersiz.
3381 Cikis fazi kaybi Eksik motor baglantisi Motor kablosunu baglayin.

Programlanabilir hata:
31.19 Motor faz kaybi

nedeniyle motor devresi
hatasi (l¢ fazin herhangi
biri bagh dedgil).

Skaler kontrol modunda,
yalnizca ¢ikis frekansi,
motor nominal frekansinin
%10 Ustlinde oldugunda
suriict hata algilar.

Suirlcu skaler moddaysa ve
motorun nominal akimi, striiciiniin
nominal ¢ikis akiminin 1/6’sindan
daha dusikse, 31.19 Motor faz
kaybi parametresini islem yok
olarak ayarlayin.
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(on
altilik)

Uyari/Yrd. kod

Neden

Yapilmasi gerekenler

3385

Otomatik fazlama

Otomatik fazlama rutin
islemleri (bkz. bolim
Otomatik fazlama,
sayfa 53) basarisiz.

Varsa, diger otomatik fazlama
modlarini (bkz. 21.13 Otomatik
fazlama modu parametresi)
deneyin.

Motor ID run isleminin basariyla
tamamlandigini kontrol edin.

98.15 Konum ofseti kullanici
parametresini temizleyin.
Enkoderin motor safti (izerinde
kaymadigini kontrol edin.

Otomatik fazlama rutini baslamadan
6nce motorun durdugunu kontrol
edin.

99.03 Motor tipi parametresinin
ayarini kontrol edin.

4110

Kontrol karti sicakligi

Kontrol karti sicakhgi ¢cok
ylksek.

Sirlctnin uygun sekilde
sogutuldugunu kontrol edin.

Yardimci sogutma fanini kontrol edin.

4210

IGBT asin sicakhgi

Tahmini stricu IGBT
sicakligi asiri yuksek.

Ortam kosullarini kontrol edin.
Hava akisini ve fanin ¢alismasini
kontrol edin.

Sogutma blogu kanatlarinda
birikmis toz olup olmadigini kontrol
edin.

Motor glcuind surtict guciyle
karsilastirin.

4290

Sogutma

Surldct modult asir
sicakhgi.

Ortam sicakhgini kontrol edin. 50°C
[ 122°F degerini asarsa, yuk
akiminin sdrdcinin dasdrilmis
yuk kapasitesini asmadigindan
emin olun. Surdcinin donanim el
kitabinda Teknik veriler bolimu
Deger kaybi kismina bakin.

Sirici modlli sogutma hava
akisini ve fan ¢alismasini kontrol
edin.

Suriict modilu panosunda ve
sogutma blogunda birikmis toz olup
olmadigini kontrol edin.
Gerektiginde temizleyin.
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altilik)
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Neden

Yapilmasi gerekenler

42F1

IGBT sicakhigi

Suric IGBT sicakligi asiri
yiksek.

Ortam kosullarini kontrol edin.
Hava akisini ve fanin ¢alismasini
kontrol edin.

Sogutma blogu kanatlarinda
birikmis toz olup olmadigini kontrol
edin.

Motor glictinl stirlict gticlyle
karsilastirin.

4310

Asir sicaklik

Gug Unitesi moduli asiri
sicaklgl.

Ortam kosullarini kontrol edin.
Hava akisini ve fanin ¢alismasini
kontrol edin.

Sogutma blogu kanatlarinda
birikmis toz olup olmadigini kontrol
edin.

Motor glictinl stirlict gticiyle
karsilastirin.

4380

Asir sicaklik farki

Farkli fazlardaki IGBT'ler
arasindaki yiksek sicaklik
farki.

Motor kablosunu kontrol edin.

Surdcl modulinin sogutmasini
kontrol edin.

4981

Harici sicaklik 1

(Duzenlenebilir mesaj
metni)

Olculen sicaklik 1 hata
limitini astl.

35.02 Olgulen sicaklik 1 parametre-
sinin degerini kontrol edin.

Motorun (veya sicakligi élcilen
diger ekipmanlarin) sojutma
sistemini kontrol edin.

35.12 Sicaklik 1 ariza limiti
parametresinin degerini kontrol
edin.

4982

Harici sicaklik 2

(Duzenlenebilir mesaj
metni)

Olculen sicaklik 2 hata
limitini astl.

35.03 Olgiuilen sicaklik 2 parametre-
sinin degerini kontrol edin.

Motorun (veya sicakligi 6lcilen
diger ekipmanlarin) sojutma
sistemini kontrol edin.

35.22 Sicaklik 2 ariza limiti
parametresinin degerini kontrol
edin.

5090

STO donanim
arizasi

STO donanim Hata
tanimlari, donanim arizasi
tespit etti.

Donanimi degistirmek icin, yerel
ABB temsilcinize basvurun.




510 Hataizleme

Kod

(on Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

altilik)

5091 Giivenli moment Guvenli moment kapatma | Guvenlik devresi baglantilarini kont-

kapatma fonksiyonu etkin, yani STO | rol edin. Daha fazla bilgi icin, stiru-
S or0 coarea | konektorine balt giivenlik | ciniin donanim el kitabinda Giivenli
calistirma/durdurma devresi sinyalleri, start moment kapatma fonksiyonu bolu-
veya calisma esnasinda mine ve 31.22 STO gosterge calis-
kesilmis durumda. tirma/durdurma parametresinin
(sayfa 278) tanimina bakin.
95.04 Kontrol kartl beslemesi
parametresinin degerini kontrol
edin.

5092 PU lojik hatasi Gug Unitesi bellegi silindi. | Yerel ABB temsilcinizle baglantiya
gegin.

5093 Tip uyusmazligi Surldcunin donanimi Surlcunin enerjisini kapatip agin.
bellekte kayith bilgiler ile Bu islemi tekrar etmeniz gerekehbilir.
uyusmuyor. Bu durum,
ornegdin bir yazilim
guncellemesi sonrasinda
meydana gelebilir.

5094 Olguim devresi Surdcinun dahili sicaklik | Yerel ABB temsilcinizle baglantiya

sicakhg olgumayle ilgili sorun. gegin.

5098 G/C iletisim kaybi Standart G/C iletisim Hatay sifirlamayi deneyin veya
hatasi. surcuye gug cevrimi yapin.

50A0 Fan Sogutma fani sikismig Fan calismasini ve baglantisini
veya bagli degil. kontrol edin.

Arizaliysa degistirin.

5681 PU iletigimi Surlc kontrol Unitesi ve Surlict kontrol Unitesi ve gig Unitesi
gl Unitesi arasinda arasindaki baglantiyi kontrol edin.
iletisim hatalari tespit 95.04 Kontrol karti beslemesi para-
edildi. metresinin degerini kontrol edin.

5682 Glg Unitesi kayb! Sirtci kontrol Unitesi ve Kontrol Unitesi ve glg¢ Unitesi
glc Unitesi arasindaki arasindaki baglantiyi kontrol edin.
iletisim kayip.

5690 Dahili PU iletigimi Dahili iletisim hatasi. Bu, dahili kontrol sistemi hatasidir.
Surlcl Unitesinin resetlenmesi
veya Uniteye yeniden guc¢ verilmesi
yardimci olmuyorsa veya bu hata
sik sik gortintyorsa, lutfen sartcuy
degistirin.

5691 | Olgtim devresi ADC | Ol¢lim devresi hatasi. Bu, dahili kontrol sistemi hatasidr.

Sdricu unitesinin resetlenmesi
veya Uniteye yeniden guc¢ verilmesi
yardimci olmuyorsa veya bu hata
sik sik gortintyorsa, lutfen sartcuy
degistirin.
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Kod

(on Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

altilik)

5692 PU karti gu¢ hatasi | GUg unitesi glic besleme | Bu, dahili kontrol sistemi hatasidir.

hatasi. Sdrdci Unitesinin resetlenmesi
veya Uniteye yeniden guc verilmesi
yardimci olmuyorsa veya bu hata
sik sik goriintyorsa, lutfen strtcuyl
degistirin.

5693 Olgum devresi DFF | Olglim devresi hatasi. Bu, dahili kontrol sistemi hatasidir.
Sdruci unitesinin resetlenmesi
veya Uniteye yeniden guc verilmesi
yardimci olmuyorsa veya bu hata
sik sik gortintyorsa, lutfen strtcuyl
degistirin.

5697 Sarj geri bildirimi Sarj geri bildirim sinyali Sarj sisteminden gelen geri bildirim

kayip. sinyalini kontrol edin.

6181 FPGA sUrimu Yazilim ve FPGA surtiimleri | Kontrol dinitesini yeniden baslatin
uyumlu degil uyumlu degil. (96.08 Kontrol karti yikleme

parametresini kullanarak veya gigc
¢evrimi yaparak). Sorun devam
ediyorsa, yerel ABB temsilcisi ile
iletisime gecin.

6200 Saglama toplami Hesaplanan parametre Bkz. A686 Saglama toplami
uyusmazhgr saglama toplami herhangi | uyusmazhgi (sayfa 492).
gg’gfgggﬁg':oﬂfgﬁu bir etkinlestirilmis referans
eylemi saglama toplamiyla esles-

miyor.

6306 FBA A esleme Haberlesme adaptori A Yerel ABB temsilcinizle baglantiya
dosyasi esleme dosyasi okuma gegin.

hatasi.

6481 Task asir yuki Dahili hata. Kontrol Unitesini yeniden baslatin
(96.08 Kontrol karti ytikleme
parametresini kullanarak veya glc
cevrimi yaparak). Sorun devam
ediyorsa, yerel ABB temsilcisi ile
iletisime gecin.

6487 Stack overflow Dahili hata. Kontrol Unitesini yeniden baslatin
(96.08 Kontrol karti ytikleme
parametresini kullanarak veya glc
cevrimi yaparak). Sorun devam
ediyorsa, yerel ABB temsilcisi ile
iletisime gecin.

64A1 | Dahili dosya yiikleme | Dosya okuma hatasi. Kontrol Unitesini yeniden baslatin

(96.08 Kontrol karti ytikleme
parametresini kullanarak veya gic¢
cevrimi yaparak). Sorun devam
ediyorsa, yerel ABB temsilcisi ile
iletisime gecin.




512 Hataizleme

Kod
(on Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
altihik)
64A6 | Adaptif program Adaptif program arizall. Yardimci kodu kontrol edin. Her kod
dosyasi uyumlu degil icin asagida verilmis olan eylemlere
veya bozuk
bakin.
000A | Program bozuk veya blok | Sablon programi geri yikleyin veya
mevcut degil. surlctye programi indirin.
000C | Gereken blok girisi eksik. | Blogun girislerini kontrol edin.
000E | Program bozuk veya blok | Sablon programi geri yikleyin veya
mevcut degil. suriiclye programi indirin.
0011 | Program ¢ok buyuk. Hata durana dek bloklari kaldirin.
0012 | Program bos. Programi diizeltin ve surtctye
indirin.
001C | Parametrede var olmayan | Parametre referansini diizeltmek
bir parametre veya blok icin programi diizenleyin veya var
kullanildi. olan bir blogu kullanin.
001E | Parametre yazma korumali | Programdaki parametre referansini
oldugu icin parametre kontrol edin.
¢ikisi basarisiz oldu. Hedef parametreyi etkileyen diger
kaynaklari kontrol edin.
0023 | Program dosyasl mevcut | Programi mevcut blok
yazilim strimuiyle uyumlu | kitiphanesine ve yazilim
degil. strimine adapte edin.
0024 | Program dosyasl mevcut | Programi mevcut blok
yazilim strimiyle uyumlu | kitiphanesine ve yazilim
degil. strimine adapte edin.
Diger | - Yerel ABB temsilciniz ile iletisime
gecip yardimci kodu soyleyin.
64B2 Kullanici grubu Kullanici parametre grubu | Gegerli bir kullanici parametre
hatasi yukleme islemi asagidaki | grubu bulundugundan emin olun.
nedenlerden dolay! Belirli degilse, yeniden yukleyin.
basarisiz:
« talep edilen grup mevcut
degil
 grup kontrol programi ile
uyumlu degil
e siricu yukleme sirasinda
kapandi.
64E1 Kernel asir yikii isletim sistemi hatasi. Kontrol Unitesini yeniden baslatin
(96.08 Kontrol karti ytikleme
parametresini kullanarak veya guc
cevrimi yaparak). Sorun devam
ediyorsa, yerel ABB temsilcisi ile
iletisime gecin.




Hata izleme 513

Kod
(on Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
altihk)
6581 Parametre sistemi Parametre yikleme veya |96.07 Parametre manuel kaydi
kayit islemi basarisiz. parametresini kullanarak bir kayit
islemi zorlamayi deneyin. Tekrar
deneyin.
65A1 | FBAAparametresi | Surlcu, PLC tarafindan PLC programlamasini kontrol edin.
Gakismasi istenen bir islevsellige 50 Haberlesme adaptorii (FBA) ve
sahip degil veya istenen |51 FBA A ayarlari parametre
islevsellik gruplarinin ayarlarini kontrol edin.
etkinlestiriimemis.
6681 EFB iletisim kaybi Dahili haberlesme (EFB) Haberlesme master durumunu
Programlanabilir hata: | jletisiminde iletisim (cevrimici/cevrimdisi/hata vb.)
58.14 lletisim kaybi o .
eylemi kesintisi. kontrol edin.
Kontrol tinitesindeki EIA-485/X5
terminalleri 29, 30 ve 31'e kablo
baglantilarini kontrol edin.
6682 EFB konfig. dosyasi | Dahili haberlesme (EFB) Yerel ABB temsilcinizle baglantiya
konfiglirasyon dosyasi gecin.
okunamiyor.
6683 EFB gegersiz Dabhili haberlesme (EFB) 58 Dabhili haberlesme parametre
parametrelendirme | parametre ayarlari tutarsiz | grubundaki ayarlari kontrol edin.
veya secilen protokolle
uyumlu degil.
6684 EFB yukleme hatasi | Dahili haberlesme (EFB) Yerel ABB temsilcinizle baglantiya
protokol yazihmi gecin.
yuklenemiyor.
EFB protokol yazilmiyla
surtict yazilimi arasinda
strim uyumsuzlugu.
6685 EFB hatasi 2 Hata EFB protokol Protokollin belgelerini kontrol edin.
uygulamasi icin ayriimistir.
6686 EFB hatasi 3 Hata EFB protokol Protokoliin belgelerini kontrol edin.
uygulamasi icin ayriimistir.
6882 Metin 32 bit tablosu | Dahili hata. Hatayi resetleyin. Hata devam
agin akisl ediyorsa, yerel ABB temsilciniz ile
iletisime gecin.
6885 Metin dosyasi asir Dahili hata. Hatayi resetleyin. Hata devam
akig! ediyorsa, yerel ABB temsilciniz ile
iletisime gecin.
7081 Kontrol paneli kaybi | Strlicl icin etkin kontrol Yazilim ya da kontrol paneli

Programlanabilir hata:
49.05 lletisim kaybi
eylemi

konumu olarak secilmis bir
kontrol paneli veya yazilim
iletisimi kesmis.

baglantisini kontrol edin.

Kontrol paneli konektorint kontrol
edin.

Kontrol panelinin baglantisini sdkin
ve tekrar baglayin.
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Kod

(on Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

altilik)

7082 G/C modiiliiiletisim | GC modulu ile srici GC moduilu kurulumunu kontrol
kaybi arasindaki iletisim dizgun | edin.

calismiyor.

0001...000A | On segenek modiili On secenek modulii kurulumunu
sorunu kontrol edin.

000B...0014 | Yan secenek modulu Yan secenek modull kurulumunu
sorunu kontrol edin.

7086 | G/C modulti AlAsirt | Al iginde Agsiri gerilim algi- | Al sinyal seviyelerini kontrol edin.
gerilimi landi. Al gerilim moduna

degistirildi. Al sinyal sevi-
yesi kabul edilir seviye-
lerde oldugunda, Al mA
moduna otomatik olarak
geri doner.

7087 G/C moddili G/C modulu yapilandir- Yardimci kodu kontrol edin. Her kod
yapilandirmasi mas! desteklenmiyor veya | icin asagida verilmis olan eylemlere

gecersiz. bakin.

0001 | Guc acildiktan sonra Gucu kapatip acarak veya 96.08
BIO-01'deki S1/S2 DIP Kontrol karti yikleme parametresi
anahtarinin konumu Uizerinden yeni DIP anahtar konumu
degisti. etkinlestirerek, kontrol tnitesini

yeniden baglatin.

0002 | S1/S2 DIP anahtari S1/S2 DIP anahtari konumlarini
konumlari, DO1'in hem S1 [ desteklenen bir kombinasyonla
hem de S2 pimlerinde degistirin, bkz. 05.99 BIO-01 DIP
olacag sekildedir. Bu, anahtari durumu parametresi.
desteklenen bir
kombinasyon degildir.

7121 Motor sikismasi Motor, 6rnegin asiri yuk Motor yikint ve strtcinin
;':{0291;5‘8":"(?5"2?'" hata: | yeya yetersiz motor giicii | nominal degerlerini kontrol edin.
fonksiyonu sebebiyle durma Hata fonksiyon parametrelerini

bélgesinde calisiyor. kontrol edin.

7122 Motor asirn yuki Motor sicakligi ¢ok yiiksek. | Motoru ve motora bagli makine
aksamini, asiri yok bakimindan
kontrol edin.

Motor asir yik fonksiyonu icin

kullanilan parametreleri ayarlayin:

(35.51...35.53) ve 35.55...35.56.
7181 Fren direnci Fren direnci kirllmig Bir fren direnci bagh oldugunu

durumda veya bagl degil. | kontrol edin.

Fren direncinin durumunu kontrol

edin.

Fren direncinin boyutlandirilmasini

kontrol edin.
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Kod
(on
altilik)

Uyari/Yrd. kod

Neden

Yapilmasi gerekenler

7183

BR asiri sicakhgi

Fren direnci sicakligl,
43.11 Fren direnci ariza
limiti parametresi ile
tanimlanan hata limitini
astl.

Surlcuyt durdurun. Direncin
sogumasini bekleyin.

Direnc asiri yik koruma fonksiyonu
ayarlarini kontrol edin (parametre
grubu 43 Fren kiyici).

Hata limiti ayarini kontrol edin,
43.11 Fren direnci ariza limiti
parametresi.

Fren dongtsindn izin verilen limitler
icinde oldugundan emin olun.

7184

Fren direnci kablolari

Fren direncinde kisa devre
veya fren kiyici kontrol
hatasi.

Fren kiyici ve fren direnci
baglantisini kontrol edin.

Fren direncinin hasarsiz
oldugundan emin olun.

7191

BC kisa devresi

Fren kiyici IGBT'de kisa
devre.

Fren direncinin bagl ve hasarsiz
oldugundan emin olun.

Fren direncinin elektriksel
Ozelliklerini donanim el kitabinda
Direnc frenleme boélimine gore
kontrol edin.

Fren kiyiciy1 (mevcut ise) degistirin.

7192

BC IGBT asiri
sicakhgi

Fren kiyici IGBT sicakhgi
dahili hata sinirini asmis.

Kiyiclyl sogumaya birakin.

Ortam sicakliginin asiri olup
olmadigini kontrol edin.

Sogutma fani arizasi olup
olmadigini kontrol edin.

Hava akisinda engel olup
olmadigini kontrol edin.

Direncg asiri yik koruma fonksiyonu
ayarlarini kontrol edin (parametre
grubu 43 Fren kiyici).

Fren dongusundn izin verilen limitler
icinde oldugundan emin olun.

Surlci besleme AC geriliminin asiri
olup olmadigini kontrol edin.

71A2

Mekanik fren
kapatma basarisiz
Programlanabilir hata:
44.17 Fren hata
fonksiyonu

Mekanik fren kontroli
hatasi. Orn, fren kapatma
sirasinda fren onayinin
beklenen sekilde olmamasi
durumunda etkinlestirilir.

Mekanik fren baglantisini kontrol
edin.

44 Mekanik fren kontrolli parametre
grubundaki mekanik fren ayarlarini
kontrol edin.

Onay sinyalinin gercek fren
durumuna uygun oldugunu kontrol
edin.
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Kod

(on Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

altilik)

71A3 Mekanik fren agma | Mekanik fren kontroli Mekanik fren baglantisini kontrol
basarisiz hatasi. edin.

Programlanabilir hata: .. . ..
44.17 Fren hata Or. fren acma sirasinda 44 Mekanik fren kontrol parametre
fonksiyonu fren onayinin beklendigi grubundaki mekanik fren ayarlarini
gibi olmamasi durumunda | kontrol edin.
etkinlestirilir. Onay sinyalinin, frenin gercek
durumuyla eslestigini kontrol edin.
71A5 | Mekanik frenagma | Mekanik fren agma kosul- | 44 Mekanik fren kontrolu parametre
izni yok lar karsilanamiyor (6rne- | grubundaki mekanik fren ayarlarini
gin, 44.11 parametresi (6zellikle 44.11) kontrol edin.
tarafindan frenin agiimasi | Onay sinyalinin (kullanildiysa)
engellenmis durumda). gercek fren durumuna uygun
oldugunu kontrol edin.

7301 Motor hizi geri Motor hizi geri bildirimi 90.41 parametresinin ayarini ve
bildirimi alinmadi. secilen gercek kaynagi kontrol edin.
Programlanabilir hata: . . .

90.45 Motor geribildiim | Enkoder hizi, dahili hiz Enkoder ile pulse sin/cos nr
arizasl tahmininden cok fazla elektriksel baglantisini kontrol edin.
farkli.
Yrd kod 4 = Kayma
algilandi. Yrd kod 3FC =
Dogru olmayan motor
geribildirimi
konfigurasyonu.

7310 | Asiri hiz Yanls ayarlanmis Minimum/maksimum hiz ayarlarini
minimum/maksimum kontrol edin, 30.11 Minimum hiz ve
hizlar, yetersiz fren 30.12 Maksimum hiz parametreleri.
momenti veya moment Motor frenleme momentinin
referansini kullanirken | yeterliligini kontrol edin.
yult;tekl;l (ljeg|§|mle.r ) Moment kontrollntn kullanihrhgini
sebebiyle motor, izin kontrol edin.
verilen hizdan daha hizli _

. Fren kiyici veya direnc(ler)e gerek
doénmekte. 8 /
olup olmadigini kontrol edin.

7381 Enkoder Enkoder geri besleme Bkz. A7E1 Enkoder (sayfa 497).
Programlanabilir hata: hatasi.

90.45 Motor geribildirim
arizasl
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Kod
(on Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
altihik)
73F0 Asiri frekans izin verilen maksimum Minimum/maksimum frekans
cikis frekansi asildi. ayarlarini kontrol edin (30.13
Minimum frekans ve 30.14
Maksimum frekansparametreleri).
Motor frenleme momentinin
yeterliligini kontrol edin.
Moment kontroltintn kullanilirhgini
kontrol edin.
Fren kiyici veya direng(ler)e gerek
olup olmadigini kontrol edin.
0O0FA | Motor, hatall olarak ayar- Minimum/maksimum frekans
lanmis minimum/maksi- ayarlarini 30.13 Minimum frekans
mum frekans yluziinden ve 30.14 Maksimum
izin verilen en yiiksek fre- | frekansparametreleri kontrol edin.
kanstan daha hizli dondyor | Kullanilan besleme gerilimini ve
veya motor G_(_)k _)/U_lfs_?k 95.01 Besleme gerilimi gerilim
besleme gerilimi ylzun- secme parametresini kontrol edin.
den ya da 95.01 Besleme
gerilimi parametresinde
hatali besleme gerilimi
secimi ylzinden hizlaniyor.
Diger | - Yerel ABB temsilciniz ile iletisime
gecip yardimci kodu séyleyin.
73B0 | Acil rampasi Acil stop beklenen sire 31.32 Acil rampa denetimi ve 31.33
bagarisiz icinde tamamlanmadi. Acil rampa denetimi gecikmesi

parametrelerinin ayarlarini kontrol
edin.

Onceden tanimlanan rampa
surelerini kontrol edin (Off1 modu
icin 23.11...23.15, Off3 modu igin
23.23).
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Kod
(on Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
altilik)
7510 FBAA iletisimi Suricu ile haberlesme Haberlesme iletisim durumunu
§5°§§a,£“;f\r§ﬁ£‘;§*}?;a: adaptér modulii A veya kontrol edin. Haberlesme
ka)',b, fonksiyonu PLC ile haberlesme arabiriminin kullanici belgelerine
adaptor modulu A bakin.
arasindaki dongusel 50 Haberlesme adaptori (FBA), 51
iletisim kayboldu. FBA A ayarlari, 52 FBA A veri girisi
ve 53 FBA A veri ¢ikisI parametre
gruplarinin ayarlarini kontrol edin.
Kablo baglantilarini kontrol edin.
iletisim master cihazin iletisim
saglayip saglayamadigini kontrol
edin.
Not: Modul FieldBus'tan (6rnegin
FPBA) baska bir secenek modiliine
(6rnegin BMIO) degistiyse, fabrika
varsaylilan degerlerinin uygulan-
masi gerekir (bkz. 96.06 paramet-
resi).
8001 ULC dusuk yuk Kullanici yuk egrisi Sinyal | Bkz. parametre 37.04 ULC dusuk
hatasi dusik yik egrisinin altinda | yiik islemleri.
¢ok uzun sdre kald.
8002 ULC asin yik hatasi | Kullanici yuk egrisi Sinyal | Bkz. parametre 37.03 ULC asiri yuk
asiri yik egrisinin Gzerinde | islemleri.
¢ok uzun sdre kald.
80A0 | Al denetimi Bir analog sinyal, analog Analog giristeki sinyal diizeyini
Programlanabilir hata: | gjirig icin belirtilen limitlerin | kontrol edin.
12.03 Al denetim
fonksiyonu disinda. Girise bagli kablolari kontrol edin.
12 Standart Al parametre
grubundaki girisin minimum ve
maksimum limitlerini kontrol edin.
80B0 | Sinyal denetimi Sinyal denetim 1 Arizanin kaynagini kontrol edin
fg;ﬁie)”'e”eb”" mesaj | fonksiyonu tarafindan (parametre 32.07 Denetim 1
Programlanabilir hata: 0|u$turU|an ariza. Sinya”)-
32.06 Denetim 1 eylemi
80B1 | Sinyal denetimi Sinyal denetim 2 Arizanin kaynagini kontrol edin
Er?;f]ie)”'e“ebi'if mesaj | fonksiyonu tarafindan (parametre 32.17 Denetim 2
Programlanabilir hata: | Olusturulan ariza. sinyali).
32.16 Denetim 2 eylemi
80B2 | Sinyal denetimi Sinyal denetim 3 Arizanin kaynagini kontrol edin
Er'?eutf]fi*)”'e”eb”" mesaj | fonksiyonu tarafindan (parametre 32.27 Denetim 3
Programlanabilir hata: | Olusturulan ariza. sinyali).
32.26 Denetim 3 eylemi
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Kod

(on Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

altilik)

80B3 | Sinyal denetimi Sinyal denetim 4 Arizanin kaynagini kontrol edin
Eggtﬁ%”'e”e*’“" mesaj | fonksiyonu tarafindan (parametre 32.37 Denetim 4
Programlanabilir hata: olusturulan ariza. sinyali).
32.36 Denetim 4 eylemi

80B4 | Sinyal denetimi Sinyal denetim 5 Arizanin kaynagini kontrol edin
Er?gtﬁ?)”'e”em“f mesaj | fonksiyonu tarafindan (parametre 32.47 Denetim 5

| . .

Programlanabilir hata: olusturulan ariza. sinyali).
32.46 Denetim 5 eylemi

80B5 | Sinyal denetimi Sinyal denetim 6 Arizanin kaynagini kontrol edin
gr'?gtif_f)”'e”eb"" mesaj | fonksiyonu tarafindan (parametre 32.57 Denetim 6

| . .

Programlanabilir hata: 0|U§tum|an ariza. Smya“)-
32.56 Denetim 6 eylemi

9081 Harici hata 1 Harici cihaz 1'de hata. Harici cihazi kontrol edin.
(Duzenlenebilir mesaj . <
metni) 31.01 HaI’IC.I Qlay 1 kaynag| .
Programlanabilir hata: parametresinin ayarini kontrol edin.
31.01 Harici olay 1
kaynagi
31.02 Harici olay 1 turu

9082 Harici hata 2 Harici cihaz 2'de hata. Harici cihazi kontrol edin.
(Duzenlenebilir mesaj - <
metni) 31.03 HaI’IC.I Qlay 2 kaynagi .
Programlanabilir hata: parametresinin ayarini kontrol edin.
31.03 Harici olay 2
kaynagi
31.04 Harici olay 2 turu

9083 Harici hata 3 Harici cihaz 3'te hata. Harici cihazi kontrol edin.
(Duzenlenebilir mesaj . <
metni) 31.05 Harlc.| Qlay 3 kaynagi _
Programlanabilir hata: parametresinin ayarini kontrol edin.
31.05 Harici olay 3
kaynagi
31.06 Harici olay 3 turu

9084 Harici hata 4 Harici cihaz 5'te hata. Harici cihazi kontrol edin.
(Duzenlenebilir mesaj . <
metni) 31.07 Harlc.| Qlay 4 kaynag! .
Programlanabilir hata: parametresinin ayarini kontrol edin.
31.07 Harici olay 4
kaynagi
31.08 Harici olay 4 turu

9085 Harici hata 5 Harici cihaz 5'te hata. Harici cihazi kontrol edin.
(Duzenlenebilir mesaj . <
metni) 31.09 Harici olay 5 kaynagi

Programlanabilir hata:
31.09 Harici olay 5
kaynagi

31.10 Harici olay 5 turu

parametresinin ayarini kontrol edin.




520 Hataizleme

Kod
(on Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
altihik)
FA81 | Givenli moment Guvenli moment kapatma | Guvenlik devresi baglantilarini
kapatma 1 etkin, yani STO devresi 1 | kontrol edin. Daha fazla bilgi icin,
kesilmis. suricindn donanim el kitabinda
FA82 | Guvenli moment Guvenli moment kapatma | Glvenli moment kapatma
kapatma 2 etkin, yani STO devresi 2 | fonksiyonu bélumiine ve 31.22 STO
kesilmis. gosterge c¢alistirma/durdurma
parametresinin (sayfa 278)
tanimina bakin.
95.04 Kontrol karti beslemesi
parametresinin degerini kontrol
edin.
FF61 | ID run Motor ID run iglemi 99 Motor verileri parametre

basariyla tamamlanmadi.

grubundaki nominal motor
degerlerini kontrol edin.

Surlcuye harici kontrol sistemi bagh
olmadigini kontrol edin.

Surlciuye (ve ayri olarak guc
saglaniyorsa kontrol Unitesine) glc
cevrimi yapin.

Calisma limitlerinin ID run isleminin
tamamlanmasini engellemedigini
kontrol edin. Parametrelerin
varsayllan ayarlarini geri ytkleyin
ve tekrar deneyin.

Motor saftinin kilitli olmadigini
kontrol edin.

Yardimci kodu kontrol edin. Her kod
icin asagida verilmis olan eylemlere
bakin.

0001

Maksimum akim limiti cok
dusuk.

99.06 Motor nominal akimi ve 30.17
Maksimum akim parametrelerinin
ayarlarini kontrol edin. 30.17 >
99.06 oldugundan emin olun.
Surdcinun, motora gore dogru

sekilde boyutlandiriimis olup
olmadigini kontrol edin.




Hata izleme 521

Kod
(on
altilik)

Uyari/Yrd. kod

Neden

Yapilmasi gerekenler

0002

Maksimum hiz limiti veya
hesaplanan alan zayiflama
noktasi ¢ok disik.

Parametrelerin ayarlarini kontrol
edin.

30.11 Minimum hiz

30.12 Maksimum hiz

99.07 Motor nominal gerilimi

99.08 Motor nominal frekansi

99.09 Motor nominal hizi.

Asagidakilerden emin olun:

e 30.12> (0,55 x 99.09) > (0,50 x
senkronize hiz)

 30.11<0, ve

» besleme gerilimi > (0,66 x 99.07).

0003

Maksimum moment limiti
¢ok dusuk.

99.12 Nominal motor momenti
parametresinin ayarlarini ve 30
Limitler grubundaki moment
limitlerini kontrol edin.

Gegerli maksimum moment limitinin
%2100'den biyuk oldugundan emin
olun.

0004

Gegerli 6lciim kalibrasyonu
makul bir stre icinde
tamamlanmadi.

Yerel ABB temsilcinizle iletisime
gecin ve bu hatayi ve yardimci kodu
soyleyin.

0005...0008 | Dahili hata. Yerel ABB temsilcinizle iletisime
gecin ve bu hatayi ve yardimci kodu
soyleyin.

0009 | (Sadece asenkron Yerel ABB temsilcinizle iletisime

motorlar)

Hizlanma makul bir sire
icinde tamamlanmadi.

gecin ve bu hatayi ve yardimci kodu
soyleyin.

000A

(Sadece asenkron
motorlar)

Yavaslama makul bir stire
icinde tamamlanmadi.

Yerel ABB temsilcinizle iletisime
gecin ve bu hatayi ve yardimci kodu
soyleyin.

000B

(Sadece asenkron
motorlar)

ID run sirasinda hiz sifira
dastu.

Yerel ABB temsilcinizle iletisime
gecin ve bu hatayi ve yardimci kodu
sdyleyin.

000C

(Sadece sabit miknatisli
motorlar)

ilk hizlanma makul bir siire
icinde tamamlanmadi.

Yerel ABB temsilcinizle iletisime
gecin ve bu hatayi ve yardimci kodu
sdyleyin.

000D

(Sadece sabit miknatisli
motorlar)

ikinci hizlanma makul bir

sure icinde tamamlanmadi.

Yerel ABB temsilcinizle iletisime
gecin ve bu hatayi ve yardimci kodu
sdyleyin.




522 Hataizleme

Kod
(on Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
altihik)
000E...0010 | Dahili hata. Yerel ABB temsilcinizle iletisime
gecin ve bu hatayi ve yardimci kodu
sdyleyin.
0011 | (Sadece senkron reliiktans | Yerel ABB temsilcinizle iletisime
motorlar) gecin ve bu hatayi ve yardimci kodu
Pulse testi hatas!. soyleyin.
0012 | Motor gelismis harekesiz | Motor ve stirlict boyutlarinin
ID run icin cok buyik. uyumlu oldugunu kontrol edin.
Yerel ABB temsilcinizle iletisime
gecin ve bu hatayi ve yardimci kodu
soyleyin.
0013 | (Sadece asenkron Sdaricudeki motor nominal degeri
motorlar) ayarlarinin motor plakasindakilerle
Motor veri hatasi. ayni oldugunu kontrol edin.
Yerel ABB temsilcinizle iletisime
gecin ve bu hatayi ve yardimci kodu
soyleyin.
FF81 | FBAzorlamal hata |Haberlesme adaptéri A PLC'den saglanan hata bilgilerini
yoluyla bir hata komutu kontrol edin.
alindi.
FF8E | EFB zorlamali hata | Dahili haberlesme PLC'den saglanan hata bilgilerini
arabirimi yoluyla bir hata kontrol edin.
komutu alind1.
D100 Moment kanitla Siricu, Moment kanitlama | Motoru ve motor kablolarini kontrol
sirasinda yeterli moment | edin.
saglayamadi. Parametre ayarlarinin asagidaki
On miknatislama siiresi gibi oldugunu kontrol edin:
modu yanlis veya ¢ok kisa. |« 21.01 Vektdr start modu = Sabit
Zaman
e 21.02 Miknatislama stiresi = Ayar
sabit degil. Uygun bir deger girin.
D101 Fren kayma Fren, Moment kanitlama Freni kontrol edin.
sirasinda kayd!. Frenin kapall durumdayken kayip
kaymadigini kontrol edin.
D102 | Fren givenli Start komutu etkin, gercek | Uygulamay disik bir hizda galistir-
kapanma hiz 44.208 Giivenlik manin gerekip gerekmedigini kont-

kapatma hizi parametre-
siyle tanimlanan degerin
altinda ve 44.209 Givenlik
kapatma gecikmesi para-
metresiyle tanimlanan
gecikme sona erdi.

rol edin. Gerekmiyorsa, 44.208
Guvenlik kapatma hizi ve 44.209
Guvenlik kapatma gecikmesi para-
metrelerinin degerlerini uygulamaya
karsilik gelecek sekilde degistirin.

Cekme araci veya uzun seyahat

uygulamalarinda, fren kapama fonk-
siyonunu 44.207 Guvenlik kapatma
se¢ parametresiyle devre disi birakin.
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Kod

(on Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

altihk)

D105 Hiz uyusmasi Motor hizi sabit durum Moment ve akim limit ayarlarini
sapma seviyesini (par. kontrol edin.
76.32) veya rampalama Enkoder kullanildiysa, d205
durumu sapma seviyesini | enkoder ayarlarini kontrol edin.
(par. 76.33) asti ve 76.34
Hiz uyumu ariza gecikmesi
parametresiyle tanimlanan
gecikme sona erdi.

D108 | Limitlerin G/C ileri stop limiti ve geri stop | ileri stop limiti ve geri stop limiti

hatasini durdur limiti girislerinin her ikisi de | kablo baglantilarini kontrol edin.

ayni anda etkindir.

D10A | Fren secilmedi Konik motor kontrolli fonk- | Mekanik fren kontrolinti, 44.06

siyonu etkinlestirildiginde,
mekanik fren kontrolii etkin
degildi

Fren kontroli etkinlestirme
parametresiyle etkinlestirin.




